REQUERIMIENTO DE LA DIGC -PEDIDO DE COMPRA N2 177

REQUERIMIENTO DE LA DIG-PEDIDO DE COMPRA Ne 209

Ne DESCRIPCION CLAS';':::’:R P | canmiap um Ne DESCRIPCION CLASIFICADOR DE GASTO | CANTIDAD | UM
1 |VARILLA DE ALUMINIO DE1/2inX 1inX 2 m 23.111.15 1 UNIDAD 1 [VARILLA DE ALUMINIO DE1/2inX 1inX 2 m 23.111.15 4 UNIDAD
2 PERFIL DE ALUMINIO 1/2in X 1/2in X 6.00 m 23.199.199 1 UNIDAD 2 |PERFILDE ALUMINIO 1/2in X 1/2in X 6.00 m 23.199.199 1 UNIDAD
3 |CONTROLADOR DE CARGA 20 A 231541 1 UNIDAD 3 [ESPUMA DE POLIURETANO EN SPRAY DE 750 MI 23.199.199 8 UNIDAD
4 MODULO DE ANTENA TIPO GPS 23.15.41 2 UNIDAD 4 |SENSOR DE TEMPERATURA INFRARROJO MLX90614 231541 2 UNIDAD
5 MICROCONTROLADOR ESP32 M5STACK 231541 1 UNIDAD 5| MICROCONTROLADOR ESP32 M5STACK 231541 2 UNIDAD
6 |CONTROLADOR DE MOTOR 12V - 38V 231541 2 UNIDAD 6 [CONECTOR ELECTRICO RAPIDO COD. REF. 222412D 231541 12 UNIDAD
7 MGDULO DE CAMARA 720 P HD H.264 231541 1 UNIDAD 7 CCONTROLADOR DE MOTOR 12V - 38V 231541 4 UNIDAD
T
8 |GABINETE DE POLIESTER PARA INTERPIERE 10 cm X 15 cm X 20 cm 231541 2 UNIDAD 8 f:z‘:i ZEDD::Q“ESTE" PARA INTERPIERE 10 cm X 231541 6 UNIDAD
9 BATERIA DE LITIO 12V 231541 3 UNIDAD S [BATERIADEUTIO 12V 231541 2 UNIDAD
10 |BATERIA RECARGABLE DE POLIMERO DE LITIO LI-PO 12 V 21000 mAh 231541 1 UNIDAD 10 |CARGADOR PARA PILAS TIPO AA Y AAA 231541 5 UNIDAD
11 |LAMPARA DE PIE LED BULBO CLASICO (MENOR A 1/4 UIT) 10- 12 W 220 231541 1 UNIDAD 11 |BATERIA RECARGABLE DE POLIMERO DE LITIO LI-PO 231541 ) UNIDAD
v 12V 21000 mAh
12 |RESINAEPOXICAX 1 gal 23.159999 4 UNIDAD 12 |RESINAEPOXICA X 1 gal 23159999 4 UNIDAD
13 SISTEMA DE TELEMETRIA 26.32.95 1 UNIDAD 13 MOTOR ELECTRICO 150 W 12 V 1500 RPM 231541 4 UNIDAD
14 MOTOR ELECTRICO 150 W 12 V 1500 RPM 231541 2 UNIDAD 14 JUEGO PERIFERICO PIXHAWK PARA DRONE 231611 1 UNIDAD
RADIOCONTROL TX/RX 9 CANALES 2.4 GHz PARA
15 [BINOCULARES 26.32.999 1 UNIDAD 15 |VEHICULO AEREO NO 231611 2 UNIDAD
TRIPULADO - DRONE
16 |RADIOCONTROLTX/RX 9 CANALES 2.4 GHz PARA VEHICULO AEREO NO 231611 1 UNIDAD 16 |BATERIADELIPO 14.8V PARA PLATAFORMA DE 231611 4 UNIDAD
TRIPULADO - DRONE TELEMETRIA
47 |CONTROLADOR DE PILOTO AUTOMATICO PARA VEHICULO AEREO NO 231611 ) UNIDAD 47 |CONTROLADOR DE PILOTO AUTOMATICO PARA 231611 N UNIDAD
TRIPULADO - DRONE PIXHAWK 6C DRONE PIXHAWK 2.1
CONTROLADOR DE PILOTO AUTOMATICO PARA
18 |EQUIPO DE POSICIONAMIENTO - GPS SUBMETRICO 263233 2 UNIDAD 18 |VEHICULO AEREO NO 231611 1 UNIDAD
TRIPULADO - DRONE PIXHAWK 6C
19 |MODULO TRANSCEPTOR RECEPTOR MOVIL 263233 1 UNIDAD 19 |MODULO TRANSCEPTOR RECEPTOR MOVIL 263233 4 UNIDAD
20 [sonar 263233 1 UNIDAD 20 [sonAR 263233 2 UNIDAD
AGRUPACION DE REQUERIMIENTO DE LA DIG Y DIGC
ADQUISICION DE COMPONENTES ELECTRONICOS Y MECANICOS PARA DESARROLLO DE BOTE DE BATIMETRIA
Ne DESCRIPCION CLASIFICADORDE | cpnTipap um
GASTO
1 |VARILLA DE ALUMINIO DE1/2inX 1inX2m 2311115 5 UNIDAD
2 PERFIL DE ALUMINIO 1/2in X 1/2 in X 6.00 m 23.109.199 2 UNIDAD
3 [CONTROLADOR DE CARGA 20 A 231541 1 UNIDAD
2 ESPUMA DE POLIURETANO EN SPRAY DE 750 M 23.199.199 8 UNIDAD
5 MODULO DE ANTENA TIPO GPS 231541 2 UNIDAD
6 [SENSOR DE TEMPERATURA INFRARROJO MLX90614 231541 2 UNIDAD
7 MICROCONTROLADOR ESP32 MSSTACK 231541 3 UNIDAD
8 [CONTROLADOR DE MOTOR 12V - 38V 231541 1 UNIDAD
9 MGDULO DE CAMARA 720 P HD H.264. 231541 1 UNIDAD
10 [CONTROLADOR DE MOTOR 12V - 38V 231541 4 UNIDAD
11| GABINETE DE POLIESTER PARA INTERPIERE 10 cm X 15 cm X 20 cm 231541 8 UNIDAD
12 [BATERIADELUTIO 12V 231541 5 UNIDAD
13 |BATERIA RECARGABLE DE POLIMERO DE LITIO LI-PO 12V 21000 mAh 231541 3 UNIDAD
14 [CARGADOR PARA PILAS TIPO AA Y AAA 231541 5 UNIDAD
15 \L/AMPARA DE PIE LED BULBO CLASICO (MENOR A 1/4 UIT) 10- 12 W 220 231541 q UNIDAD
16 |RESINA EPOXICAX 1 gal 23159999 8 UNIDAD
17 [SISTEMA DE TELEMETRIA 263295 1 UNIDAD
18 |MOTOR ELECTRICO 150 W 12 V 1500 RPM 231541 6 UNIDAD
19 |JUEGO PERIFERICO PIXHAWK PARA DRONE 231611 1 UNIDAD
20 [BINOCULARE 26.32.999 1 UNIDAD
31 |RADIOCONTROLTX/RX 9 CANALES 2.4 GHz PARA VEHICULO AEREO NO 231611 5 UNIDAD
TRIPULADO - DRONE
22 |BATERIA DE LIPO 14.8 V PARA PLATAFORMA DE TELEMETRIA 231611 4 UNIDAD
23| CONTROLADOR DE PILOTO AUTOMATICO PARA DRONE PIXHAWK 2.1 231611 1 UNIDAD
54| CONTROLADOR DE PILOTO AUTOMATICO PARA VEHICULO AEREO NO 231611 5 UNIDAD
TRIPULADO - DRONE PIXHAWK 6C
25 [EQUIPO DE POSICIONAMIENTO - GPS SUBMETRICO 26.32.33 2 UNIDAD
26| MODULO TRANSCEPTOR RECEPTOR MOVIL 263233 5 UNIDAD
2 26.32.33 3 UNIDAD




